TPE EN CLASSE DE PREMIERE S SIENCES DE L’INGENIEUR  - ANNEE 2006 / 2007


	SUJET DE TPE

	· Thème de l’année : Création de produits.
· Sous-thème : Robotique.
· Centre d’intérêt : Programmation d’un PIC.
· Intitulé de départ : Robot suiveur de ligne.
· Groupe d’élèves : 

Noms, prénoms, Classe : DONOR José 1ère SSI ; GEORGE Maxime 1ère SSI ; THEPAUT Fabien 1ère SSI.


	· Référence à un système technologique existant ? Lequel :



	· Libellé du sujet (définition du problème posé sous forme de questions à caractère pluridisciplinaire)
La programmation en PIC permet-elle l’automatisation du transport d’objets ?


	· Activités prévues pendant cette séance : 

 - Recherche de documents : Informations sur les robots suivant des lignes existants.
 - Visite de site ou d’entreprise :
 - Entretien :

 - Manipulation :

 - Observation de phénomène :
 - Autre (à préciser) : Recherche d’un plan.


	· Répartition des tâches entre les membres du groupe :

- DONOR José 1ère SSI : Programmation, création de la piste ;
- GEORGE Maxime 1ère SSI : Capteurs, montage du robot, D.A.O. ;
- THEPAUT Fabien 1ère SSI : Puissance, moteurs, site, D.A.O.


	· Prévisions pour la prochaine séance : Approfondissement et répartition des tâches.



	Date : 7 Décembre 2006
	Lieu : Jules Siegfried


	RECHERCHE DES INFORMATIONS

	· Production personnelle prévue :
Esquisse du fonctionnement du robot.


	· Recherche d’information : pistes et critères ?
Informations complémentaires sur les robots suivant une ligne.


	· Sources d’information :

 - Documentation des laboratoires de SI : Documents techniques fournis.
 - CDI :

 - Autre (à préciser) : Internet.


	· Description du résultat des recherches :
- Découverte de l’existence et du fonctionnement de certains robots suivant une ligne.
· Avancée de la production personnelle :
- Plan mis en place ;

- Tâches réparties ;

- Données concernant le fonctionnement d’un robot suivant une ligne.
· Problèmes rencontrés :


	· Prévisions pour la prochaine séance : 

Création de l’algorigramme.




	Date : 7 Décembre 2006
	Lieu : Jules Siegfried


	REDACTION DEFINITIVE DU SUJET DE TPE

	· Thème de l’année : Création de produits.
· Groupe d’élèves : 

Noms, prénoms, Classe : DONOR José 1ère SSI ; GEORGE Maxime 1ère SSI ; THEPAUT Fabien 1ère SSI.


	· Référence à un système technologique existant : 



	· Libellé de la problématique du sujet :
(définition du problème posé sous forme d’une question)

La programmation en PIC permet-elle l’automatisation du transport d’objets ?



	· Production prévue pour chaque membre du groupe : 

- DONOR José 1ère SSI : Programmation, création de la piste ;
- GEORGE Maxime 1ère SSI : Capteurs, montage du robot, D.A.O. ;
- THEPAUT Fabien 1ère SSI : Puissance, moteurs, site, D.A.O.



	· Prévisions pour la prochaine séance : 

Création de l’algorigramme.




	Date : 14 Décembre 2006
	


	REALISATION DU TPE - PRODUCTION PERSONNELLE

	· Lieu :
 - Laboratoires de Sciences de l’Ingénieur

 - CDI
 - Salle multimédia
 - Laboratoires de Sciences Physiques
 - Autre (à préciser) :
· Genre de production :                                                       commentaires
 - Documents techniques ou scientifiques : Création de l’algorigramme.
 - Expérience :

 - Simulation :

 - Vidéo :

 - Animation :

 - Mise en oeuvre :

 - Mesure :

 - Autre (à préciser) :


	· Etat de l’avancement de la production (moyens utilisés, problèmes rencontrés) :
Algorigramme commencé.


	· Prévisions pour la prochaine séance : 

Finir algorigramme.




	Date : 21 Décembre 2006
	


	REALISATION DU TPE - PRODUCTION PERSONNELLE

	· Lieu :
 - Laboratoires de Sciences de l’Ingénieur

 - CDI
 - Salle multimédia
 - Laboratoires de Sciences Physiques
 - Autre (à préciser) :
· Genre de production :                                                       commentaires
 - Documents techniques ou scientifiques Finir  l’algorigramme.

 - Expérience :

 - Simulation :

 - Vidéo :

 - Animation :

 - Mise en oeuvre :

 - Mesure :

 - Autre (à préciser) :


	· Etat de l’avancement de la production (moyens utilisés, problèmes rencontrés) :
Algorigramme fini.



	· Prévisions pour la prochaine séance : 

Début de la programmation en langage C.




	Date : 11 Janvier 2007
	


	REALISATION DU TPE - PRODUCTION PERSONNELLE

	· Lieu :
 - Laboratoires de Sciences de l’Ingénieur

 - CDI
 - Salle multimédia
 - Laboratoires de Sciences Physiques
 - Autre (à préciser) :
· Genre de production :                                                       commentaires
 - Documents techniques ou scientifiques : Début de la programmation en langage C.
 - Expérience :

 - Simulation :

 - Vidéo :

 - Animation :

 - Mise en oeuvre :

 - Mesure :

 - Autre (à préciser) :


	· Etat de l’avancement de la production (moyens utilisés, problèmes rencontrés) :
Début de la programmation en langage C.



	· Prévisions pour la prochaine séance : 

Continuation de la programmation en langage C.



	


	Date : 18 Janvier 2007
	


	REALISATION DU TPE - PRODUCTION PERSONNELLE

	· Lieu :
 - Laboratoires de Sciences de l’Ingénieur

 - CDI
 - Salle multimédia
 - Laboratoires de Sciences Physiques
 - Autre (à préciser) :
· Genre de production :                                                       commentaires
 - Documents techniques ou scientifiques : Continuation de la programmation en langage C.
 - Expérience :

 - Simulation :

 - Vidéo :

 - Animation :

 - Mise en oeuvre :

 - Mesure :

 - Autre (à préciser) :


	· Etat de l’avancement de la production (moyens utilisés, problèmes rencontrés) :
Continuation de la programmation en langage C.

- Interruptions créée.


	· Prévisions pour la prochaine séance : 

Finalisation de la programmation en langage C.




	Date : 25 Janvier 2007
	


	REALISATION DU TPE - PRODUCTION PERSONNELLE

	· Lieu :
 - Laboratoires de Sciences de l’Ingénieur

 - CDI
 - Salle multimédia
 - Laboratoires de Sciences Physiques
 - Autre (à préciser) :
· Genre de production :                                                       commentaires
 - Documents techniques ou scientifiques : Finalisation de la programmation en langage C.
 - Expérience :

 - Simulation :

 - Vidéo :

 - Animation :

 - Mise en oeuvre :

 - Mesure :

 - Autre (à préciser) :


	· Etat de l’avancement de la production (moyens utilisés, problèmes rencontrés) :
Programmation en langage C finie.



	· Prévisions pour la prochaine séance : 

Envoie du programme sur le PIC et premiers tests.



	Date : 1 Février 2007
	


	REALISATION DU TPE - PRODUCTION PERSONNELLE

	· Lieu :
 - Laboratoires de Sciences de l’Ingénieur

 - CDI
 - Salle multimédia
 - Laboratoires de Sciences Physiques
 - Autre (à préciser) :
· Genre de production :                                                       commentaires
 - Documents techniques ou scientifiques :
 - Expérience :

 - Simulation :

 - Vidéo :

 - Animation :

 - Mise en oeuvre : Envoie du programme sur le PIC, premiers tests et rectifications des erreurs éventuelles.
 - Mesure :

 - Autre (à préciser) :


	· Etat de l’avancement de la production (moyens utilisés, problèmes rencontrés) :
PIC programmé. Tests et rectifications de la vitesse des moteurs.
Problème : Dans les virages le robot ne tourne pas assez vite.



	· Prévisions pour la prochaine séance : 

Création de 3 nouveaux modes.



	Date : 8 Février 2007
	


	REALISATION DU TPE - PRODUCTION PERSONNELLE

	· Lieu :
 - Laboratoires de Sciences de l’Ingénieur

 - CDI
 - Salle multimédia
 - Laboratoires de Sciences Physiques
 - Autre (à préciser) :
· Genre de production :                                                       commentaires
 - Documents techniques ou scientifiques : Création de nouveaux modes.
 - Expérience :

 - Simulation :

 - Vidéo :

 - Animation :

 - Mise en oeuvre :

 - Mesure :

 - Autre (à préciser) :


	· Etat de l’avancement de la production (moyens utilisés, problèmes rencontrés) :
3 nouveaux modes créés :
- mode : suit la ligne rapidement ;

- mode : évite la ligne lentement ;

- mode : évite la ligne rapidement.
Ils viennent compléter le mode suit la ligne lentement.



	· Prévisions pour la prochaine séance : 

Création d’une piste pour le robot.



	Date : 15 Février 2007
	


	REALISATION DU TPE - PRODUCTION PERSONNELLE

	· Lieu :
 - Laboratoires de Sciences de l’Ingénieur

 - CDI
 - Salle multimédia
 - Laboratoires de Sciences Physiques
 - Autre (à préciser) :
· Genre de production :                                                       commentaires
 - Documents techniques ou scientifiques :

 - Expérience :

 - Simulation :

 - Vidéo :

 - Animation :

 - Mise en oeuvre :

 - Mesure :

 - Autre (à préciser) : Création d’une piste pour le robot.


	· Etat de l’avancement de la production (moyens utilisés, problèmes rencontrés) :
Piste en cours de création.



	· Prévisions pour la prochaine séance : 

Finir la piste.



	Date : 15 Mars 2007
	


	REALISATION DU TPE - PRODUCTION PERSONNELLE

	· Lieu :
 - Laboratoires de Sciences de l’Ingénieur

 - CDI
 - Salle multimédia
 - Laboratoires de Sciences Physiques
 - Autre (à préciser) :
· Genre de production :                                                       commentaires
 - Documents techniques ou scientifiques :

 - Expérience :

 - Simulation :

 - Vidéo :

 - Animation :

 - Mise en oeuvre :

 - Mesure :

 - Autre (à préciser) : Finir la piste pour le robot.


	· Etat de l’avancement de la production (moyens utilisés, problèmes rencontrés) :
Piste créée et test du robot sur celle-ci.

Problèmes : Le robot rencontre des difficultés aux croisements.



	· Prévisions pour la prochaine séance : 

Rédaction de la partie programmation.




	Date : 22 Mars 2007
	


	REALISATION DU TPE - PRODUCTION PERSONNELLE

	· Lieu :
 - Laboratoires de Sciences de l’Ingénieur

 - CDI
 - Salle multimédia
 - Laboratoires de Sciences Physiques
 - Autre (à préciser) :
· Genre de production :                                                       commentaires
- Documents techniques ou scientifiques : Rédaction de la partie programmation.
 - Expérience :

 - Simulation :

 - Vidéo :

 - Animation :

 - Mise en oeuvre :

 - Mesure :

 - Autre (à préciser) :


	· Etat de l’avancement de la production (moyens utilisés, problèmes rencontrés) :
Début de la rédaction de la partie programmation.



	· Prévisions pour la prochaine séance : 

Continuation de la partie programmation.




	Date : 29 Mars 2007
	


	REALISATION DU TPE - PRODUCTION PERSONNELLE

	· Lieu :
 - Laboratoires de Sciences de l’Ingénieur

 - CDI
 - Salle multimédia
 - Laboratoires de Sciences Physiques
 - Autre (à préciser) :
· Genre de production :                                                       commentaires
- Documents techniques ou scientifiques : Rédaction de la partie programmation.
 - Expérience :

 - Simulation :

 - Vidéo :

 - Animation :

 - Mise en oeuvre :

 - Mesure :

 - Autre (à préciser) :


	· Etat de l’avancement de la production (moyens utilisés, problèmes rencontrés) :
Fin de la rédaction de la partie programmation.



	· Prévisions pour la prochaine séance : 

Partie programmation finie.




	Date : 4 Avril 2007
	


	REALISATION DU TPE - PRODUCTION PERSONNELLE

	· Lieu :
 - Laboratoires de Sciences de l’Ingénieur

 - CDI
 - Salle multimédia
 - Laboratoires de Sciences Physiques
 - Autre (à préciser) :
· Genre de production :                                                       commentaires
 - Documents techniques ou scientifiques :

 - Expérience :

 - Simulation :

 - Vidéo :

 - Animation :

 - Mise en oeuvre :

 - Mesure :

 - Autre (à préciser) : Conception des schémas, graphiques et textures liés au site.


	· Etat de l’avancement de la production (moyens utilisés, problèmes rencontrés) :

Schémas, graphiques et textures liés au site créés.


	· Prévisions pour la prochaine séance : 




















































VALIDATION DU PROFESSEUR-TUTEUR :
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